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Addendum

Lisays koskee Emotron EMX-D:ta.

Lisdys kuuluu kiyttdohjeeseen, jonka dokumenttinumero on:
01-5016-07r0 Emotron EMX-D:lle

Voimansiirtoyksikdn asennus (moottori ja alennusvaihde)
e Kiinnitd voimansiirtoyksikkd.

Vaihdelaatikon mukana on huohotintulppa ja lyhyet
asennus- ja yllipito-ohjeet. Toimi kyseisten ohjeiden
mukaan ja huomaa myos seuraavat:
*  Vajhdelaatikossa on kolme tulppaa.
Irrota ylin tulppa ennen kiynnistysti, tarkista
oljytaso ja lisii 6ljyd tarpeen mukaan.
Kiyta tyyppikilven mukaista voiteluainetta.
Vaihdelaatikon voiteluainetilavuus 0,25 litraa.

V¥ = Voiteluainetaso (0,25 I)

Fig. 10 Suositeltu iljytaso vaihdelaatikossa akselin asennosta riippuen.

e Vaihda irrottamasi tulppa huohotintulppaan
(toimitetaan vaihdelaatikon mukana) ja kiinniti

paikalleen.

Fig. 11 Irrota ylin tulppa ja vaibhda se huobotintulppaan.

HUOMAA: Ylimman tulpan vaihtaminen
huohotintulppaan (sisaltyy toimitukseen) on tarkeaa.
Tama estaa oljyvuodot lampaotilan muuttuessa.

CG Drives & Automation, 01-5139-11r1
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Addendum
Valitse kieli Kytkinnappain
Ohjauspaneelin ja valikkojirjestelmin kieli on = Nippiimelld piidsee nopeasti
oletusarvoisesti englanti. Haluttu kieli on valittava e Kieli-valikkoon [211]. Paina nippiinti, jos
kiyttoonoton yhteydessi jirjestelmisti. pot haluat vaihtaa valikkojirjestelmin ja
Kielen voi valita kahdella tavalla. ohjauspaneelin kielen.
1. Seuraa kiyttdohjetta ja valitse kieli
kappaleen 7.3.1 Kiyttévalikko [210] mukaan. . 1
PP y [210] Kieli [211]
2. Voit myds painaa kytkinnidppiinti, jolla pidset suoraan Valitse kieli LC niytélle.
Kieli-valikkoon [211].
211 Language
Stp A English
_ <& Nestekidenaytto Default: English
English 0 Englannin kieli valittu
Y < Merkkivalot & &
% % % Svenska 1 Ruotsin kieli valittu
2 1= @ ‘ Ohjausnappaimet™ Nederlands| 2 Hollannin kieli valittu
L Deutsch 3 Saksan kieli valittu
% <€ Kytkinnappain
Francais 4 Ranskan Kieli valittu
Y =, - Espafiol 5 | Espanjan kieli valittu
3 - - R
y's Toimintondppaimet Pycckun 6 Venéjan kieli valittu
= E<NTEIR Italiano 7 Italian kieli valittu
Cesky 8 | Tsekin kieli valittu
emotron * Ei kaytossa

Fig. 12 Objauspaneeli

e DPaina * rtai = , kunnes niytté6n ilmestyy
haluamasi kieli.

* Tallenna/vahvista valittu kieli painamalla =
nippdinti.

CG Drives & Automation, Moérsaregatan 12, SE-250 24 Helsingborg, Tel: +46 42 16 99 00, Fax: +46 42 16 99 49
www.emotron.com / www.cgglobal.com
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Turvamaaraykset

Kayttoohje
Lue timi kidyttoohje ennen ohjausjirjestelmin asentamista
ja kdyttimistd.

Ohjauslaitteen kasitteleminen
Ohjauslaitteen asentamisen, kiyttdonottamisen,
purkamisen, mittausten suorittamisen, jne. saa suorittaa
ainoastaan henkils, jolla on tekninen pitevyys tehtiviin.

Asennus on suoritettava paikallisten standardien mukaisesti.

Kayttblaitteen avaaminen

VAROITUS: Katkaise laitteen paavirta ja odota
vahintaan viisi minuuttia, jotta
puskurikondensaattorien varaus purkautuu,
ennen kuin avaat kayttolaitteen.

Suorita asianmukaiset turvatoimet ennen kiyttélaitteen
avaamista. Vaikka ohjaussignaalien ja kytkinten liitinnit on
eristetty verkkojinnitteesti, dld kosketa ohjaustauluun kun
ohjausjirjestelmi on kytketty paille.

Moottoriin liittyvat turvallisuusohjeet
Jos kytketyssia moottorissa ja kidytdssd olevassa laitteessa on
suoritettava tditd, ohjausjirjestelmistd on aina ensin
katkaistava padvirta. Odota vihintiin 5 minuuttia ennen
téiden aloittamista.

Maadoitus

Kiyttolaite on aina maadoitettava verkon
turvamaadoituskytkennin kautta.

EMC-saadokset

EMC-direktiivin mukaisen kiyton kannalta
asennusohjeiden noudattaminen on echdottoman tirkead.
Kaikki timin ohjekirjan asennuskuvaukset ovat EMC-
direktiivin mukaisia.

Jannitetestit (Megger)

Al suorita moottorilla jinnitetesteji (Megger), ennen kuin
kaikki moottorin johdot on irrotettu ohjausjirjestelmisti.

Kondensaatio

Jos kéyttolaite siirretidn kylmisti (varasto)tilasta
asennustilaan, saattaa ilmeti kondensaatiota. Arat
komponentit saattavat kostua. Ali kytke verkkojinnitetti,
ennen kuin kaikki nikyvi kosteus on haihtunut.

vaara kytkenta

Kiyttolaitetta ei ole suojattu vadriltd verkkojinnitteen
kytkenniltd, eikd verkkojinnitteen kytkenniltd moottorin
lihtsihin U, V ja W. Kiyttolaite saattaa vaurioitua niin.

Siirtaminen

Pidi ohjausjirjestelmii alkuperidispakkauksessaan
kuljetuksen aikana, jottei se vaurioidu. Pakkaus on
suunniteltu erityisesti vaimentamaan iskuja kuljetuksen
aikana.

Tasavirtalinkin jaannosjannite

VAROITUS: Paavirran katkaisemisen jalkeen

kayttolaitteessa saattaa olla yha vaarallinen

jannite. Odota vahintaan 5 minuuttia ennen

kayttolaitteen avaamista asennus- ja/tai
kayttoonottotoimia varten. Toimintahairiotapauksissa
on valtuutetun asentajan annettava tarkastaa tasavirta
linkki tai on odotettava yksi tunti ennen kayttolaitteen
purkamista korjausta varten.

Emotron AB 01-5016-07r0
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1. Johdanto

Emotron EMX-D on nopeusohjattu ohjausjirjestelmi, joka
on suunniteltu erityisesti pydrivien limméonvaihtimien
kiyttoon. Jarjestelmi koostuu suljetusta kiyteolaicteesta ja
kierdalennusvaihteella varustetusta moottoriyksikosti, jotka
on yhdistetty kahdella johdolla. Kiyttolaitetta kiytetdan
yksivaiheisella virtalihteelld, 230 VAC, 50/60 Hz.

HUOMAA: Lue tama ohjekirja huolellisesti ennen
ohjausjarjestelman asentamista, kytkemista tai
kayttamista.

Tissd ohjekirjassa kiytetddn seuraavia symboleja. Lue nimi
aina ennen kuin jatkat:

HUOMAA: Lisatietoja ongelmien valttamiseksi.

HUOMAUTUS: Naiden ohjeiden laiminlyénti
A saattaa johtaa ohjausjarjestelman

toimintahairioon tai vaurioitumiseen.

1.3 Standardit

Tissd kiyttoohjeessa kuvatut nopeussiitdisen
ohjausjirjestelmit noudattavat Taulukko 1:ssa lueteltuja
standardeja. Lisdtietoja vaatimustenmukaisuusvakuutuksista
ja valmistajan sertifikaatista saat jilleenmyyjilei tai
osoitteesta www.emotron.com.

1.3.1 Sahkomagneettiseen
yhteensopivuuteen liittyvat

suositukset
Sihkémagneettista yhteensopivuutta koskevan
eurooppalaisen 2004/108/EY-direktiivin noudattaminen
edellyttdd seuraavien varotoimien on suorittamista:

*  Moottorikaapeli on kiinnitettivd mahdollisimman
lzhelle limménvaihdinta. Jos kaapeli on liian pitki, se
voidaan kiertii esimerkiksi kahdeksikon muotoon.
Kaapelin viemin tilan tulee olla mahdollisimman pieni.
Tarvittavaa tilaa voidaan pienentid sihkéteipilld tai
nippusiteilld.

VAROITUS: Naiden ohjeiden laiminlydnti saattaa
Jjohtaa kayttajan vakavaan loukkaantumiseen
seka ohjausjarjestelmén vakavaan
vaurioitumiseen.

Kayttajat

Timi ohjekirja on tarkoitettu:
* asentajille

o yllipidjille

o kiytedjille

*  korjaajille

1.1 Toimitus ja pakkauksen
purkaminen

Tarkista, ettei nikyvissi ole merkkeji vaurioista. Ilmoita
jalleenmyyjalle viliccdmisti, jos havaitset vaurioita. Ald
asenna ohjausjirjestelmid, mikali vaurioita havaitaan.

1.2 Ohjekirjan kayttaminen

Tarkista ettd ohjakirjan ensimmaisen sivun ohjelmistoversio
vastaa kiyteolaitteen ohjelmistoversiota.

Hakemiston ja sisillysluettelon avulla 16yddt helposti eri
toiminnot ja saat tietoa niiden kiyttimisestd ja asetuksista.

Oikein

Kuva 1 Ylimddrdinen moottorikaapeli on jirjestettiivi siten,
ettii se vie mabdollisimman vihin tilaa

Tarvitaan erityisii EMC-liittimi ja -kiristyslaippoja.
EMX-D-laitteissa on sisiinen EMC-suodatin,

HUOMAUTUS: Valmistajan vakuutuksen
A liitteessa 1IB mainittujen standardien
taydellinen noudattaminen edellyttaa, etta

taman ohjekirjan asennusohjeita
noudatetaan kirjaimellisesti.

Emotron AB 01-5016-07r0
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Taulukko 1Standardit

Markkina-alue Standardi Kuvaus
Konedirektiivi 98/37/EY
EMC-direktiivi 2004/108/EY
Eurooppa
Pienjannitedirektiivi 2006/95/EY
SER-direktiivi 2002/96/EY
Koneturvallisuus. Koneiden sahkolaitteisto.
SFS-EN 60204-1 Osa 1:.Yleis"e‘g vaatimukset. o B .
Konedirektiivi: Valmistajan sertifikaatti
Liitteen 1IB mukaisesti
Saadettdvanopeuksiset sahkodiset ohjausjarjestelmat.
SFS-EN(IEC)61800- Osa 3: EMC-vaatimukset ja erityiset testausmenetelmat.
3:2004 EMC-direktiivi: Vaatimustenmukaisuusvakuutus ja
CE-merkinta
Kaikki Saadettdvanopeuksiset sahkoiset ohjausjarjestelmat Osa 5-1.

SFS-EN(IEC)61800-5-1
Ed. 2.0

Turvallisuusvaatimukset. Sahko, Iampo ja energia.

Pienjannitedirektiivi: Vaatimustenmukaisuusvakuutus ja
CE-merkinta

Ymparistéolosuhteiden luokitus limanlaatu, kemialliset héyryt, laite kadytossa.
Kemialliset kaasut 3C1, Kiinteat hiukkaset 3S2.

IEC 60721-3-3 ) ) ) . . .

Valinnainen pinnoitetuissa laudoissa

Laite kaytossa. Kemialliset kaasut Luokka 3C2, Kiinteat hiukkaset 3S2.
UL508C UL-turvallisuusstandardi elektronisille muuntolaitteille

1.4 Purkaminen ja
havittaminen

Ohjausjirjestelmien kotelot on valmistettu kierrdtettivistd
materiaaleista, kuten alumiinista, raudasta ja muovista.

Kaikissa ohjausjirjestelmissi on osia, jotka vaativat

erikoiskisittelyd, kuten esimerkiksi

elektrolyyttikondensaattoreita. Piirilevyissd on pienid mairid

tinaa ja lyijyd. Ndiden materiaalien hivittimistd ja

kierrdttdmistd koskevia voimassa olevia paikallisia ja

kansallisia siidoksii on noudatettava.

1.4.1Vanhojen sahko- ja
elektroniikkalaitteiden
havittaminen

hivittimisen estit mahdollisia

Timi symboli tuotteessa tai pakkauksessa
osoittaa, etti tuote on vietivi asianmukaiseen
sihké- ja elektroniikkaromun kerdyspisteeseen.
Varmistamalla tuotteen asianmukaisen

haittaseuraamuksia luonnolle ja ihmisten

terveydelle, joita saattaisi aiheutua mikili tuotetta ei

hivitettiisi asianmukaisesti. Materiaalien kierrittiminen

auttaa sdastimain luonnonvaroja. Lisitietoja tuotteen

kierrittimisestd saat tuotteen paikalliselta jilleenmyyjiled tai
kotisivuiltamme osoitteesta www.emotron.com.

6 Johdanto
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2. Yleiskuvaus

Emotron EMX-D on nopeusohjattu ohjausjirjestelmi, joka
on suunniteltu erityisesti pydrivien limméonvaihtimien
kiyttoon. Jarjestelmi koostuu suljetusta kiyteolaicteesta ja
kierdalennusvaihteella varustetusta moottoriyksikosti, jotka
on yhdistetty kahdella johdolla. Kiyttolaitetta kiytetdan
yksivaiheisella virtalihteelld, 230 VAC, 50/60 Hz.

Emotron EMX-D -jirjestelmissi on lukuisia
sisddnrakennettuja ominaisuuksia, minki ansiosta se on
ihanteellinen tihin kiyttoon:

* Ei tarvetta hienosiidélle kiyttdonoton yhteydessd.
* DPehmei kiynnistys ja pysdytys.
* Elektroninen moottorin suojaus.

*  Obhjausjirjestelmi on suunniteltu toimimaan useimpien
ohjaussignaalityyppien kanssa.

*  Ohjaustulot ovat galvaanisesti eristettyji.
* Jirjestelmin toimintatila on niytettdvissi.
* Erittiin tehokas.

Kiyttolaitteessa on sisadnrakennettu linearisointitoiminto ,
joka sditdd lineaarisesti ohjaussignaalin ja limménsiirtimen
hyotysuhteen vilisen toiminnan, sen sijaan ettd kierrosluku
olisi proportionaalinen ohjaussignaalin nihden. Tami
mahdollistaa hyvi olosuhteen vakaaseen
lampétilanohjaukseen.

Moottorin nopeus
1/min

135 +

Puhtaaksihuuhtelu
MCC

Ohjaussignaali
: v

05 15 10

Kuva 3 Objaussignaalin ja moottorin nopeuden vilinen
subde, kun kéytetdin erityisid MCC-parametreja.
Katso lisitietoja luku 7.2.1 sivu 27.

2.1 Emotron EMX-D on
saatavilla erilaisilla
vaihteistoilla varustettuna

Moottorin nopeus
1/min

200 | ;- 100%

Puhtaaksihuuhtelu
2 kierrosta /10 min

1,5V 10v Ohjaussignaali

Tilaus- . Vaihde
Nimi Alennus .
numero 1/min
01-5071-00 | “MXD-moottont | 4 5.4 8-200

10.3:1

EMX-D-moottori 10.3:1

01-5071-10 jossa 60 mm lahtbakseli

EMX-D-moottori .
01-5072-00 15,5:1 15.5:1 5-135

Kuva 2 Objaussignaalin ja moottorin nopeuden vilinen subde
- Normaalit olosubteet.

01-5070-00 | EMX-D-kéyttélaite

2.2 Lisavarusteet

Seuraavat osat voidaan tilata erikseen:

Tilausnumero Kuvaus
01-5073-00 Kaapelilapivientisarja
. 2

01-4995-00 311. m PT(?-kaapell 2x0,75 mm~,

hiiriosuojattu

R . 2

01-4995-10 2:'9 m mqottonkaapeh, 4x 1,5 mm-,

hiiridsuojattu
01.5074-00 Kierroslukuanturi, jossa magneetti ja

hairidsuojattu kaapeli.

Emotron AB 01-5016-07r0

Yleiskuvaus 7



2.3 Sisaanrakennetut
toiminnot

2.3.1 Automaattinen
puhtaaksihuuhtelu

Jos ohjaussignaali laskee alle 1,5 volttiin, limménvaihdin
kidntyy noin 15° 10 minuutin vilein. T4mi matala nopeus
(keskipydrimisnopeus) ei mahdollista limménsiirtoa, mutta
varmistaa, etti roottori pysyy puhtaana puhtaaksihuuhtelun
ansiosta.

2.3.2 Kierroslukuvahti

Kierroslukuvahti tarkistaa, etti [limmonvaihtimen roottori
pyorii. Roottorin ulkokehille asennettu magneetti laukaisee
pulssianturin kerran kierroksen aikana.

Jos kiyttohihna pettdd, limménvaihtimen roottori pysihtyy,
joten my®s pulssit loppuvat, ja hilytys laukeaa. Moottori
pyorii jatkuvasti riippumatta ilmaiseeko hilytys sen
pysihtyneen. Aika hilitykselle on 10 minuuttia roottorin
minimikierroksella ( puhtaaksipuhallus ) ja 24 sekuntia
roottorin maksimikierroksella.

Pyorimisvartija ei ole kiytossd kun puhtaaksipuhallus on
kytkettyni.

Magneetti ja pulssianturi on tilattava erikseen.

2.3.3 Tarkan pyorimisnopeuden
nayton
Limménvaihtimen roottorin tarkka pydrimisnopeus

ndytetdin kierroksina minuutissa, kun kierroslukuvahti on

kytkettyna.

2.3.4 Halytysrele

Sisddnrakennetun releen hilytykset:
* verkkosydton ylijannite
* verkkosy6ton alijannite
* moottorin ylikuormitus

* roottorimagneetin ja kierroslukuvahdin vilinen signaali
katkeaa, esim. jos kiyttohihna katkeaa.

2.3.5 Vaihtokytkin

Kun ulkoinen jinnitteetén tulo suljetaan, moottoria
pyoritetdin ennalta midritetylli nopeudella (miiritetdin

valikossa O14-Prio speed). Toiminto ohittaa ohjaussignaalit.

2.3.6 Analoginen lahto
0-10 V tai 0-20 mA suhteessa lahtoakselin nopeuteen.

2.3.7 Absoluuttinen kosteus

Kosteusanturi (Ei mukana Emotron-toimituksessa)
kytket&an ulkoiseen muuntimeen, ja se ohjaa moottorin
nopeutta ohjaussignaalitulon avulla.

2.3.8 Kayttolaitteen ja moottorin
suojaus

Kiyteolaitteessa on verkkosydton yli- ja
alijinnitevalvontaominaisuus. Kun verkkojinnite ylittid tai
alittaa ulkopuoliset asetukset moottori pysihtyy. Kun
verkkojinnite palaa normaalille tasolle, moottori
kiynnistetddn automaattisesti uudelleen.

Kiyteolaitteessa on sihkoéinen moottorin ylikuormitussuoja
ja sisiinen PTC-suojaus. Ylikuormitustapauksissa
virransydttd moottorille katkaistaan. Ohjausjirjestelmii ei
voi kiynnistdi uudelleen, ennen kuin PTC on jadhtynyt. Se
saattaa kestdd vihintiin yhden minuutin.

8 Yleiskuvaus
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3. Asennus

3.1 Perusasennus

Kayttdlaite

| Moottori

Kuva 4 Emotron-moottori ja -kiyttilaite pysriviin
limménvaihtimiin

Obhjauslaite (moottori ja alennusvaihde) kiinnitetdin
limménvaihtimessa olevaan kiinnikkeeseen ja kiyttolaite
kiinnitetddn sopivaan paikkaan joko limménvaihtimen
koteloon tai esim. kojehuoneeseen. Moottorin ja moottorin
kiinnikkeen viliin tulee laittaa virihtelyi vaimentavaa
materiaalia, kuten kumisia tirininvaimentimia.

Ohjauslaitteen kiinnityskaavio

3.2 Kierroslukuvahdin
kiinnittaminen

Magneetti

Lammonvaihdinroottori

Amm

Kierroslukuanturi

Kuva 6 Kierroslukuvahti

Kierroslukuvahdin magneetti kiinnitetdin huolellisesti
limménvaihtimen ulkokehille. Jos roottoria ympirdiva
kotelo on magneettinen, anturin magneetti on eristettivi
kotelosta. Kierroslukuanturi kiinnitetiin siten, etti
magneetti ohittaa sen 5-8 mm:n etdisyydeltd, katso Kuva 6.

3.3 Hihnapyoran halkaisijan
valitseminen

Taulukko 2Erikokoisten limmonvaibtimen hihnapyirien ja eri
vilityssubteiden valitseminen.

1285 3

£b 5
© g 13 (2

10

416
396

g7
2026

Valityssuhde 10,3:1 Valityssuhde 15,5:1
Roottorin | Hihnapydré, | Roottorin | Hihnapyéra, | Roottorin
Mam | e | Tam | mme | D
2500 100 5.4
3000 125 5.6
3200 150 9.4 125 5.3
3500 180 10.3 150 5.8
3800 180 9.5
4200 200 9.5
4600 224 9.7
5000 250 10.0
5500 250 9.1

Kuva 5 Objauslaitteen kiinnityskaavio

Emotron AB 01-5016-07r0
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3.4 Kaapeliliitannat

3.4.1 Virtakaapelit

Virtakaapelien mitoitus paikallisten siidésten mukaisesti.
Kaapelin on kyettivi kuljettamaan kuormitusvirta.

*  EMC-vaatimusten tiyttdmiseksi on kiytettdvi
hiiridsuojattuja virtakaapeleita.

* Kiyti limménkestivii kaapelia, +60°C tai korkeampaa.

* Kaapelien ja sulakkeiden mitoitus paikallisten saidosten
ja moottorin nimellisvirran mukaan. Katso luku 9. Sivu

39.

* Nopeussiitdisten ohjausjirjestelmien takaosa on
maalaamaton, joten se soveltuu kiinnitykseen
maalaamattomaan asennuspohjaan.

Kytke virtakaapelit Kuva 7:n ja Taulukko 3:n mukaisesti.

%
b

D PTC-liitanta

g @
il
o

©
O O Q

——— e e ———

()6

2
EC__‘@
fi-io s
J

\
Moottorikaapelien

Virtaliitanta suojattu liitanta

Moottorikaapelien liitanta

Kuva 7 Virta-, moottori- ja PTC-liitinndir kiyttolaitteeseen.

Taulukko 3Virta- ja moottoriliitinnit

L,N Verkkosyottd, 1-vaiheinen

PE Turvamaadoitus (suojattu maa)
% Moottorin maadoitus

U, vV, W Moottorin l&ht6, 3-vaiheinen

3.4.2 Moottorikaapelit

VAROITUS! Jérjestelméassa on
Jjaanndsjannitettd 5 minuutin ajan
verkkojannitteen katkaisemisen jalkeen.

Seuraavat kaksi kaapeli on kytkettidvi moottoriyksikén ja
ohjausjirjestelmin viliin.

*  Moottorikaapeli: 4-johtiminen, 1,5 mm? hiiridsuojattu.

* PTC-kaapeli: 2-johtiminen, hiiridsuojattu, vih. 0,75
mm?,

Jos kaapeleita jatketaan, varmista ettd hiiridsuojauksen
jatkos on kunnollinen.

Kiyti aina ulkoista sulaketta. 10 AT.

Virransy6ton ja kiyteolaitteen viliin on asennettava
turvakytkin. Huomaa ettd kun virransydtto on eristetty,
virtakatkosta ilmaiseva hilytys laukaistaan.

VAROITUS! Al asenna kytkintd moottorin ja
kayttolaitteen valiin.

10 Asennus
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O

Moottorikaapelit

PTC-kaapelit 1ooTon
kayttolaitteelta

kayttolaitteelta
(punaisella merkityt
kaapelit)

Suojatut liitannat

JT—Moottorin maadoitus

Kuva 8 Moottori- ja PTC-kaapelien liitinti moottoriin, 3
vaibetta, suojamaa seki PTC-kaapelit, kaikki
hiiridsuojattuja.

Kaapelisarja

Moottorin ja kiyttolaitteen viliset kaapelit voidaan tilata
erillisend sarjana, johon kuuluu:

Moottorikaapeli, 2,9 metrid: 4 x 1,5 mm? hiridsuojattu ja
3,1-metrinen PTC-kaapeli, 2 x 0,75 mm? hiiridsuojattu
punaisella merkityin kaapelein.

3.4.3 EMC-suositukset

Sidhkomagneettista yhteensopivuutta koskevan
eurooppalaisen 2004/108/EY-direktiivin noudattaminen
edellyttdd ohjeiden noudattamista. EMX-D:ssd on sisdinen
EMC-suodatin.

Huomioonotettavaa EMX-D-laitteessa:

*  Moottori-, PTC- ja ohjaus-kaapeleina seki
kierroslukuvahdin kaapelina on kiytettivi
hairidsuojattua kaapelia. Suojat on kytkettdvd runkoon
tai maahan metallisilla kaapeliliictimilld.

*  Virtakaapelin ja hilytyskaapelin ei tarvitse olla
hiiridsuojattuja.

* Hiiridsuojattu moottorikaapeli on sijoitettava metallista
tukea, kuten limméonvaihtimen roottorin koteloa vasten.
Suojaus on kytkettivi sekd moottorin ettd kiyttdlaitteen
runkoon. Kiytid metallisia kaapeliliittimii.

* Ohjauskaapeleiden on oltava hiiridsuojattuja. Suojaus
on kytkettdvi runkoon tai maahan metallisilla
kaapeliliictimilld. Myés kierroslukuvahdin kaapelin on
oltava hiiridsuojattu.

Kayttolaite
EMX-D
- Halytyskaapeli
O_hja_gskaapeli,
Virta hairidsuojattu
kaapeli
Kierroslukuvahdin
kaapeli, hairidsuojattu
Moottorikaapeli, .
hairissuojattu PTCkaapell
hairiésuojattu
Moottori

Kuva 9 EMC-sovittimen asennus EMX-D-laitteeseen

Emotron AB 01-5016-07r0
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4. Ohjausliitannat

4.1 Ohjaustaulu

Kuva 10 kuvaa ohjaustaulun asettelua. Kiyttijille
tirkeimmiit osat on sijoitettu ohjaustauluun. Ali tee
turvallisuussyistd ohjaustauluun muutoksia verkkosyston
ollessa kytkettyni, vaikka se on galvaanisesti erotettu
verkkojinnitteesta!

/N

VAROITUS: Katkaise laitteen paavirta ja
odota vahintaan viisi minuuttia, jotta
tasavirtakondensaattorien varaus
purkaantuu, ennen kuin kytket
ohjaussignaaleita tai vaihdat kytkinten
asentoja.

Ohjaus-
paneeli
Kytkimet
ISlU |82U |S3U IS4U
Relelahdot
Ohjaus- signaalit Ei kaytossa
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 41 42 43
1L AO1 AO2 + D4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DI8 e
Ei kaytossa
X1/1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 o' 31 32 33 51 52
+10V Al1 Al2 AI3 A4 -10V L DI1 DI2 DI3 +24V NC C NO X3
RO1

Kuva 10 Objaustaulun asettelu
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4.2 Liittimet

Ohjaussignaalien kytkemisessi kiytettiviin riviliittimeen

piisee kisiksi etupaneelin avaamisen jilkeen.

Taulukossa kuvataan signaalien oletustoiminnot. Lisitietoja

signaalien midrityksistd on luku 9. sivu 39.

HUOMAA: Lahtojen 11 yhdistetty enimmaisvirta on 100

mA.

4.3 Tulojen maaritteleminen

kytkimilla

Kytkinti Slis kidytetddn analogisen tulon AnInl
tulomairittelyyn, taulukko 5:ssa kuvatulla tavalla. Katso

kytkinten sijainnit Kuva 10.

Taulukko 5Kytkinten asetukset

Taulukko 4O0hjaussignaalit

Tulo

Signaalityyppi Kytkin

Aninl

Jannite (oletus)

S1 | U

s1 ;

Liitin Nimi Toiminto (Oletus)
L&hdét
1 +10V +10 VDC sydttéjannite
6 -10V -10 VDC syéttéjannite
7 Yleinen Ohjaussignaali -
11 +24 'V +24 VDC syéttéjannite
12 Yleinen Signaalimaa
15 Yleinen Signaalimaa

Digitaaliset tulot

8 Digln 1 RunL (kdanteinen)
9 Digln 2 RunR (eteenpain)
10 Digin 3 Ei kaytossa

16 Digln 4 Kierroslukuvahti
17 DigIn 5 Vaihtokytkin

18 Digln 6 Enimmaisnopeus
19 Digln 7 Ei kéytdssa

22 Digln 8 Ei kéytossa
Digitaaliset 1dhdét

20 DigOut 1 | Ei kdytdssa

21 DigOut 2 | Ei kaytdssa

Analogiset tulot

2 Anin 1 Ohjaussignaali +
3 Anin 2 Ei kdytéssa
4 Anin 3 Ei kaytossa
5 Anin 4 Ei kdytdssa

Analogiset lahdét

13 AnOut 1 0 - 10V, suhteessa nopeuteen
14 AnQOut 2 Ei kaytossa

Relelahdét

31 N/c1 Releen 1 1&ht6

32 COM 1 Laukaisu, aktiivinen kun CSD on
33 N/O 1 lauenneena.

HUOMAA: N/C avataan, kun rele on aktiivinen ja N/O on

suljettu, kun rele on aktiivinen.

14 Ohjausliitdnnét
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4.4 Liitantaesimerkki

Kuva 11:ssa on yleiskatsaus VSD-liitdntdesimerkkiin.

— L | rer Y
— N | ‘suodatin v Moottori
Vaihtoehto W )\
potentiometriohjaukselle* _L PE |
1 = -4
2
3 78
4 — PTC
P 79
5 _e |1 |+t0VDC =
Ohjaussignaali |2 |Anin 1: Ohjaussignaali +
6| o-10v T 2 jaussie
7| 4-20mA L 13 -
4 Yleinen E = Analoginen
5— Anout1 |13 + lahto
6 |-10VDC 14
7 |Yleinen:Ohjaussignaali- |20
'8 |Digin 1:RunL 21
'9 | pigin 2:RunR
10 -
+24 VDC (2]
E . Rele 1 g
Rotation monitor ’ E Yleinen ! 33
DigIn 4: Kierroslukuvahti
Digln 5: Vaihtokytkin o
DigIn 6: Enimmaisnopeus ﬂ
42
43
51]
52

emotron

* Kytkin S1 on asennossa U

Kuva 11 Liitintiesimerkki

Emotron AB 01-5016-07rO Ohjausliitdnnat 15



4.4.1 Kaapelit

Vakio-ohjaussignaaliliitinnit soveltuvat joustavalle

siikeelliselle johdoille 1,5 mm? asti ja siikeettomille

2

johdoille aina 2,5 mm~ asti.

of ™ ne
| | [

PTC-liitanta

x"l &

Signaalikaapelien
| [suojattu liitanta

Ohjaussignaalikaapelit

Kuva 12 Objaussignaalien ja PTC:n kytkeminen

HUOMAA: Ohjaussignaalikaapelien suojaaminen on
tarpeen EMC-direktiivin hairionsietotason
saavuttamiseksi (se vahentaa hairiotasoa).

HUOMAA: Ohjauskaapelit on erotettava moottori- ja
virtakaapeleista.

4.4.2 Ohjaussignaalityypit

Erota erityyppiset signaalit aina toisistaan. Kiyti erillistd
kaapelia kullekin tyypille, silld erityyppiset signaalit voivat
hiiritd toisiaan. Tdmi on usein kiytinnsllisempii, silld
esimerkiksi ohjaussignaali

voidaan kytked suoraan nopeussiitdiseen
ohjausjirjestelmiin.

Voimme erottaa seuraavat ohjaussignaalityypit toisistaan:

Analogiset tulot
Jannite- tai virtasignaalit, (0-10 V, 4-20 mA) kiytetddn
tavallisesti nopeuden ohjaussignaaleina.

Analogiset Iahdot
Jannite- tai virtasignaalit (0-10 V), joiden arvot muuttuvat
hitaasti tai harvoin. Nimi ovat yleensd mittaussignaaleita.

Digitaalinen

Jannite- tai virtasignaalit (0-10 V, 0-24 V, 0/4-20 mA), joilla
voi olla vain kaksi arvoa (korkea tai matala) ja joiden arvo
muuttuu vain harvoin.

Rele

Relekoskettimet (0-250 VAC) voivat kytkei hyvin
indukdiivisia kuormia (apurele, lamppu, venttiili, jarru,
jne.).

Signaalit Johtimen Kiristysmo| Kaanelit i
yyppi enimmaiskoko mentti pelityypp
Analogine| .
S tt
n Jaykka kaapeli: uojattu
———0,14-2,5 mm?
glgnaalm Joustava kaapeli: 0,5 Nm Suojattu
0,14-1,5 mm?
Rele Ei suojattu

4.4.3 Suojaus

Kaikilla signaalikaapeleilla saadaan parhaat tulokset, kun
suojaus kytketdin molempiin pdihin: VSD-pdihin ja
lihteeseen.

Signaalikaapeli on erittdin suositeltavaa asettaa ylittimiin
virta- ja moottorikaapelit 90° kulmassa. Al aseta
signaalikaapelia samansuuntaisesti virta- ja
moottorikaapelien kanssa.

16 Ohjausliitdnnét
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4.4.4 Jannitesignaalit ((0)4-20 mA)

Jannitesignaali, kuten (0)4-20 mA, eivit ole yhtd herkkii
hiiridille kuin 0-10 V -signaali, koska se on kytketty tuloon,
jonka impedanssi on matalampi (250 Q) kuin
jinnitesignaali (20 kQ). Sen vuoksi on erittidin suositeltavaa
kiyttdd ohjaussignaaleja, jos kaapelit ovat pidempid kuin
pari metrid.

4.4.5 Kierrekaapelit

Analogiset ja digitaaliset signaalit ovat vihemmin herkkii
hiirisille kulkiessaan kierretyissd kaapeleissa. Tdmi on
erittdin suositeltavaa, jos suojausta ei voida kiytead.
Kierrekaapeleissa altistusala on minimoitu. Tamin vuoksi
mahdollisen korkeataajuuksisen (HF) hiirickentin
virtapiirissi jannitettd ei voida indusoida.

4.4.6 Manuaaliohjaus 10 kQ -

potentiometrilla

Ohjauslaitetta voidaan helposti ohjata 10 kQ -
potentiometrilld, joka on kytketty seuraavasti:

REIERENE

Kuva 13 10 k) -potentiometri

4.4.7 Sammuttaminen

Kun limménvaihdin halutaan sammuttaa, esimerkiksi yoll4,
se voidaan tehdi kiyttimailld ohjaussignaalin kanssa sarjaan
kytkettyi reletti. Rele keskeyttii signaalin
ohjaussignaaliliittimeen numero 2. Niin hilytystd
virransy6ton keskeytymisestd ei anneta. Ohjaussignaali
voidaan toki my&s pienentii minimiarvoonsa, jolloin
saavutetaan sama tulos. Jos ohjaussignaali on matala tai sitd
ei ole, ohjausjirjestelmi siirtyy puuhtaaksihuuhtelutilaan.

Emotron AB 01-5016-07r0
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5. Aloitusopas

Tissd kappaleessa opastetaan vaiheittain nopein tapa saada
moottorin akseli pydrimiin.

Ensin annetaan yleistéi tietoa virta-, moottori- ja
ohjauskaapelien kytkemisestd. Seuraavassa osassa kuvataan
ohjauspaneelin toimintondppiinten kiyttéi. Seuraava
esimerkki kertoo miten VSD ja moottori ohjelomidaan/
asetetaan ja kiytetdin

5.1 Kytke virta- ja
moottorikaapelit

Virta- ja moottorikaapelien mitoitus paikallisten siddddsten
mukaisesti. Kaapelin on kyettivi kuljettamaan VSD-
kuormitusvirta.

Kytke virta- ja moottorikaapelit kappaleiden

§ 3.4.1Virtakaapelit, sivu 10, § 3.4.2Moottorikaapelit, sivu
10 mukaisesti.

5.2 Etaohjaus

Tissd esimerkissd kiytetddn ulkoisia signaaleja ohjaamaan
VSD:td ja moottoria.

5.2.1 Kytke ohjauskaapelit ja aseta
pyorimissuunta

Niin suoritat kdynnistimiseen vaadittavat
vihimmaisjohdotukset.

Tissd esimerkissd (Kuva 14) moottori//VSD pyorii oikealle
(myotdpdividn).

Kiytdi EMC-standardin noudattamiseksi korkeintaan 1,5

mm? suojattuja ohjauskaapeleita, jossa on palmikoidut

joustavat johtimet tai korkeintaan 2,5 mm? siikeettomii

johtimia.

1. Kytke viitearvo liitinten 7 (Yleinen) ja 2 (Anln 1) valille
Kuva 14:ssa osoitetulla tavalla.

Tehdasasetuksena liitinten 11(+24 VDC) ja 9 (DiglIn2,
RUNR) vililld hyppyjohdin, joka mairittdd moottorin
pyorimain oikealle (myotipdivdin).

2. Doista etiohjauksesta hyppyjohdin ja kytke ulkoinen
kidynnistyspainike liitinten 11 ja 9 vililld Kuva 14:ssa
osoitetulla tavalla. Jos haluat moottorin pydrivin
vasemmalle, kdyti liittimid 11 ja 8.

Viite +
0-10V  ov—__

Kaynnistys eteenpain NP
Yl Y p  —

(Pybrii oikealle) ‘1

B 41
42
43

£X

Kuva 14 Johdotus

5.2.2 Kytke virta paalle

Aseta VSD:n kansi paikalleen. Kun virta on kytketty piille,
VSD:n sisdinen tuuletin pyérii 5 sekunnin ajan.

5.2.3 Kayta ohjausjarjestelmaa

Asennus on nyt valmis ja voit kdynnistid moottorin
painamalla ulkoista kdynnistyspainiketta.

Kun moottori kiy, kytkennit ovat kunnossa.

Emotron AB 01-5016-07r0
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5.3 Toimintonappainten
kayttaminen

- -
PREV

[300] —»[700] <~ - 800

|

[70] — [720

;::,lT;:

+ - S

Kuva 15 Esimerkki valikoiden kaytiimisesti VSD-tilan
tarkistamiseen

siirry alemmalle valikkotasolla tai vahvista
ENTER muutettu asetus

siirry ylemmalle valikkotasolla tai hylkda muutettu
asetus

Bl

-> siirry seuraavaan saman tason valikkoon

«— siirry edelliseen saman tason valikkoon
PREV

+ lisda arvoa tai muuta valintaa

pienenna arvoa tai muuta valintaa

20 Aloitusopas
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6. Kayttaminen Ohjauspaneelin kautta

Tissd kappaleessa kuvataan ohjauspaneelin kiyttdmistd.

6.1 Yleista

Ohjauspaneeli niyttid VSD:n tilan ja silld asetetaan kaikki
parametrit.

HUOMAA: VSD toimii, vaikka ohjauspaneelia ei olisi
kytkettyna. Asetusten on kuitenkin oltava sellaiset, etta
kaikki ohjaussignaalit on asetettu ulkoiseen kayttoon.

6.2 Ohjauspaneeli

< Nestekidenayttoé

Q A 4
% % %
[l & 12}

‘ RESET ‘

<€— Merkkivalot

-¢— Ohjausnappaimet*

% -q— HKytkinnappain *
PREV NEXT ESC
E

Toimintonappaimet

* Ei kaytdssa

Kuva 16 Objauspaneeli

6.2.1 Naytto

Niytto on taustavalaistu ja siind on kaksi rivid, joilla
molemmilla on tilaa 16 merkille. Niytt5 on jaettu kuuteen
alueeseen.

Niyton eri alueet on kuvattu alla:

A BZC D
| LA
1006 mm Normal
RuniN 64,1rpm
|
E F G

Kuva 17 Naiytto

Alue A: Niyttid valikon numeron (3 merkkiz).
Alue B Niyteidd, etd valikko on kytkinsilmukassa.
Alue C Kierroslukuvahdin ilmaisimet, vilkkuu aina kun

kierroslukuanturi aktivoituu.

Alue D:  Niytedd akdivisen valikon otsikon.
Alue E: Niyttdd VSD:n tilan (3 merkkii).

Seuraavat tilat ovat mahdollisia:

Acc : Kiihdytys

Dec : Hidastaminen

Run : Moottori kdynnissi

Tro : Laukaistu

Stp : Moottori on pysiytetty

VL : Kidytto jinniterajalla

SL  : Kdyttd nopeusrajalla

CL : Kiyttd virtarajalla

TL : Kiyto vddntorajalla

OT : Kiytto limpétilarajalla

LV : Kiyteod matalalla jannicceelld
Alue F:  Niytad A:n.
Alue G: T'imi alue ndytcdd akdiivisen parametrin arvon

ja kierroslukuhilytyksen ---- jos
kierroslukuanturilta ei saada signaalia.

/700 Oper/Status
StpiN

Kuva 18 Esimerkki 1. tason valikosta

710 Operation
StpiN

Kuva 19 Esimerkki 2. tason valikosta

/17 Output Volt
StpgyM1: 400V

Kuva 20 Esimerkki 3. tason valikosta

Emotron AB 01-5016-07r0
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6.2.2 Merkkivalot

Ohjauspaneelin symboleilla on seuraavat toiminnot:

Kéynnissa Lauennut Virta
Vihrea Punainen Vihrea
Kuva 21 Merkkivalot
Taulukko 6 Merkkivalot
Toiminto
Symboli
PALAA vilkkuu El PALA
VIRTA ) R ) .
(vihres) Virta pdalla | ———— Virta pois
LAUENNUT VSD lauennut Varoitus/Raja Ei lauennut
(punainen)
::Izi:in ajan 1Hz=
KAYNNISSA iimaisee p dlssia Puhtaaksihuuhtelu | Moottori
(vihrea) Kierroslukuvahdi 2Hz= Normaall pysaytetty
Ita moottorin nopeus

6.2.3 Toimintonappaimet
Toimintonippdimilld kiytetidn valikoita ja niill3
ohjelmoidaan ja luetaan my®os kaikki valikkoasetukset.

Taulukko 7 Toimintondppiimet

- siirry alemmalle valikko-
‘_l ENTER- tasolle
ENTER nappain: - vahvista muuttunut
asetus
- siirry ylemmalle
1 ESCAPE- vahkuk'ptasolle
nAooain: - hylkda muuttunut
ESC ppaih: asetus
vahvistamatta
- siirry edelliseen
valikkoon samalla
. EDELLINEN- tasolla
PREV nappain: - siirry merkittdvampaan
merkkiin
muokkaustilassa
- siirry seuraavaan
valikkoon
—) SEURAAVA- samalla tasolla
NEXT nappain: - siirry vahemman
merkittavaan merkkiin
muokkaustilassa
Miinusnappain | - pienenna arvoa
f— : - muuta valintaa
+ Plusnappain: | lisda arvoa
’ - muuta valintaa
Kuva 22 Valikkorakenne

6.3 Valikkorakenne

Valikkorakenteessa on 3 tasoa:

Padvalikko Valikkonumeron ensimmainen merkki.
1. taso

2.taso Valikkonumeron toinen merkki.
3.taso Valikkonumeron kolmas merkki.

Timi rakenne on titen riippumaton valikoiden midristi
tasolla.

Valikossa voi esimerkiksi olla yksi valittava valikko (Niytd
viitearvo [310]), tai siind voi olla 10 valittavaa valikkoa
(valikon kiytto [710]).

HUOMAA: Jos yhdella tasolla on enemman kuin 10
valikkoa, numerointi jatkuu aakkosjarjestyksessa.
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PREV  NEXT

>

MAIN MENU 300
PREV NEXT

ENTER lTEsc
SUBMENU1 (__

(tens)

A
ENTER | ESC

727

SUBMENU 2
units) 722

(

PREV NEXT
+—>

726

Kuva 23 Valikkorakenne

6.3.1 Paavalikko

Tissd osassa annetaan lyhyt kuvaus Pidvalikon toiminnoista.

100 Normaali ndkyma

Niytetdin virtojen kytkemisen yhteydessi. Tissi valikossa
nikyy prosessin todellinen tila. Jos kierroslukuvahti on
kytkettyni, niytetiin limménvaihdinroottorin todellinen
nopeus.

300 Nayta viitenopeus

Niyttdd viitenopeuden.

700 Nayta toiminta ja tila
Niyttad kaikki toimintatiedot, kuten taajuuden, kuorman,
tehon, virran, jne.

800 Nayta laukaisuloki

Niyttdd laukaisumuistin 10 viimeistd laukaisua.

000 EMX-D-valinnat

Toiminnan asetuksia vaihdetaan niisti valikoista.

6.4 Ohjelmointi kayton aikana

Useimpia parametreja voidaan muuttaa kidyton aikana
pysdyttdimittd VSD:td. Parametrit, joita ei voi muuttaa, on
merkitty naytolld lukkosymbolilla.

HUOMAA: Jos yritat muuttaa sellaista toimintoa kayton
aikana, jota voidaan muuttaa vain moottorin ollessa
pysaytettyna, naytolle tulee viesti "Stop First".

6.5 Arvojen muokkaaminen
valikossa

Useimpia valikon toisen rivin arvoja voidaan muuttaa

kahdella tavalla.

013 MotMaxSpeed
Stp 200

Vaihtoehto 1

Kun muutat arvoa painamalla plus- tai miinusnippdinti,
osoitin vilkkuu ndytén vasemmalla puolella ja arvoa
kasvatetaan tai pienennetiin kun painat nippiinti. Jos pidit
plus- tai miinusndppiimen painettuna, arvo kasvaa tai laskee
jatkuvasti. Kun pidit nippiinti painettuna, vaihtonopeus
kasvaa. Vahvista arvo painamalla Enter.

015 Purge Time
Stp 2.00s

A Vilkkuu

Vaihtoehto 2

Siirry muokkaustilaan painamalla plus- tai miinusndppdinti.
Siirrd osoitin sitten muutettavan arvon oikeaan reunaan
painamalla Edellinen- tai Seuraava-nippiinti. Osoitin
vilkuttaa valittua merkkid. Siirrd osoitin Edellinen- ja
Seuraava-nippdimilld. Kun painat plus- tai
miinusndppdimii, merkki kasvaa tai pienenee. Tami

vaihtoehto soveltuu suurten muutosten tekemiseen, esim.
200 s->30s.

Esimerkki: Kun painat Seuraava, 4 alkaa vilkkumaan.

015 Purge Time
StpEN 4.00s

Vilkkuu A

Tallenna asetus painamalla Enter ja poistu muokkaustilasta

painamalla Esc.

Emotron AB 01-5016-07r0
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6.6 Ohjelmointiesimerkki

Seuraavissa esimerkeissd ndytetdin kuin asetuksia ja arvoja
ohjelmoidaan ja muutetaan.

Vilkkuva osoitin osoittaa, ettd muutos on tehty, mutta siti ei
ole vield tallennettu. Muutosta ei tallenneta, jos virta katkeaa
nyt.

Jatka ja siirry toisiin valikoihin ESC-, Edellinen- ja
Seuraava-nippiimilli.

Esimerkki 1
Kierroslukuvahdin sammuttaminen
100 Normal Virran kytkemisen
jalkeen nakyviin tulee
Stpiy 29,5 rpml ko 100.
-
PREV

000 EMX-D Optlon Siirry valikkoon [000]
Stp painamalla Edellinen.

«l

ENTER

010 EMX-D Pars| siiry valikkoon [010]
Stp painamalla Enter.

«l

ENTER

011 Rot Sensor
Stp on

Siirry valikkoon [011]
painamalla Enter.

tai

+ —

011 Rot Sensor
StpR Off

A Vilkkuu

Vaihda asetus On ->
Off painamalla + -
tai — -nappainta

«l

ENTER

Virran kytkemisen
jalkeen nakyviin tulee
valikko 100.

Esimerkki 2
Puhtaaksihuuhteluajan muuttaminen
100 Normal
StpiN 29,5 rpm
-
PREV

000 EMX-D option
Stp

«l

ENTER

010 EMX-D Pars
Stp

ENTER

011 Rot Sensor
Stp On

NEXT

015 Purge time
Stp 12

tai

+ —

015 Purge time
Stpl 10

A Vilkkuu
P |

ENTER

Siirry valikkoon [000]
painamalla Edellinen.

Siirry valikkoon [010]
painamalla Enter.

Siirry valikkoon [011]
painamalla Enter.

Siirry valikkoon [015]
painamalla =
nappainta 4 kertaa

Paina * -tai — -
nappainta, kunnes
haluttu arvo on
saavutettu

015 Purge time
Stp 10

Tallenna muutettu
arvo painamalla Enter.

011 Rot Sensor
Stp Off

Tallenna muutettu
arvo painamalla Enter.

Kuva 24 Objelmointiesimerkkil: Kierroslukuvahdin
sammuttaminen

muuttaminen

Kuva 25 Objelmointiesimerkki 2: Pubtaaksihuubteluajan
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Esimerkki 3

Pitomomentin kytkeminen paille

100 Normal
StpiN 29,5 rpm
-
PREV

000 EMX-D option
Stp

«l

ENTER

010 EMX-D Pars
Stp

ENTER

011 Rot Sensor

Virran kytkemisen
jalkeen nakyviin tulee
valikko 100.

Siirry valikkoon [000]
painamalla Edellinen.

Siirry valikkoon [010]
painamalla Enter.

Siirry valikkoon [011]

Virran kytkemisen
jalkeen nakyviin tulee
valikko 100.

Esimerkki 4
Kosteusroottorin kiyttaminen, mikili se on asennettu
100 Normal
StpiN 29,5 rpm
-~
PREV

000 EMX-D option
Stp

«l

ENTER

010 EMX-D Pars
Stp

ENTER

011 Rot Sensor

Siirry valikkoon [000]
painamalla Edellinen.

Siirry valikkoon [010]
painamalla Enter.

Siirry valikkoon [011]

Stp On painamalla Enter. Stp On painamalla Enter.
— —
NEXT NEXT
OI7 Hold Torque| Simvalkkoon 017) 018 WCC] - Sirey vlikiooy (018
Stp Off nappainta 6 kertaa Stp Off] nappainta 7 kertaa
+ T
01/ Hold To rque Vaihda asetus Off -> 018 MCC Vaihda asetus Off ->
Stp On| Onnainamalla * - Stpl On] oOnnainamalla + -
Vilkk tai — -nappainta Vilkk tai — -nappainta
A | uu A [ uu
! !
ENTER ENTER
017 Hold Torque| Ttallenna muutettu 018 MCCl Tallenna muutettu
Stp On arvo painamalla Enter. Stp On arvo painamalla Enter.

Kuva 26 Objelmointiesimerkki 3, Pitomomentin kytkeminen

pdlle.

kayttiminen.

Kuva 27 Objelmointiesimerkki 4: Kosteusroottorin
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7. Toiminnallinen kuvaus

Tissd kappaleessa kuvataan ohjelmiston valikoita ja
parametreja. Lydit lyhyen kuvauksen kaikista toiminnoista
ja tietoja oletusarvoista, alueista, jne.

HUOMAA: Q -merkilla merkittyja toimintoja ei voi
muuttaa laitteen ollessa kaynnissa.

Taulukon asettelun kuvaus

Valitkon nro.Valtkon nimi
Tila Valittu arvo
Oletus:
Valinta tai alue Kuvaus

Asetusten tarkkuus

Kaikkien tissd kappaleessa kuvattujen alueasetusten
tarkkuus on 3 merkitsevii numeroa. Poikkeuksia ovat
nopeusarvot, jotka esitetdin 4 merkitsevilli numerolla.
Taulukko 8 kuvaa tarkkuutta 3 merkitsevilli numerolla.

7.2 EMX-D-valinnat[000]

Tissd valikossa on pyérivin limménvaihdinsovelluksen
erityisominaisuuksia.

7.2.1 EMX-D Pars[010]

Prosessin eri parametrien valinnat ja asetukset.

Kierroslukuvahti [011]

Tistd valikosta valitaan, onko kiytdssi kierroslukuvahti.

011 Rot Sensor
StpEN On
Oletus: On
On Kierroslukuvahti kytketty
Off Kierroslukuvahtia ei ole kytketty

Vaihteiston valityssuhde [012]

Tissi valikossa madritetddn, mitd vaihteistoa kiytetdin.
Tavallisesti titd arvoa ei tarvitse muuttaa. Varmista

Taulukko 8 vaihteiston tietokilvestd, miki vaihteisto on kiytossi ja
3 numeroa Tarkkuus valitse oikea vilityssuhdeasetus.
Jos valittuna on MCC (valikko O18), vilityssuhde vaihtuu
0.01-9.99 0.01 automaattisesti 10,3 -> 15,5.
10.0-99.9 0.1
100-999 1 012 Gbox ratio
1000-9990 10 STPEY 10-3
10000-99900 100 Oletus: 10.3
10.3 Vaihteisto 10,3:1
7.1 Normaali nakyma [100] 155 Vainteisto 15,5:1

Timi valikko niytetddn aina virran kytkemisen yhteydessa.
Kiyton aikana [100]-valikko ndytetdin automaattisesti, kun
ndppdimistdd ei kdytetd viiteen minuuttiin. Oletusarvoisesti
se niyttdd prosessin todellisen tilan. Jos kierroslukuvahti on

Moottorin enimmaisnopeus [013]

Asetetaan lihtoakselin enimmaiisnopeus (Moottorin nopeus)

kytkettynd, ndytetdin limmonvaihdinroottorin todellinen
nopeus. 013 Mot Max Speed
STtppN 200rpm
100 Normal Oletus: 200 1/min
SL N 0.0rpm .
Alue 0-200 1/min
Tarkkuus 0.01
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Mot Prio ref [014]

Tistd voit asettaa halutun lihtoakselin nopeuden, johon

siirrytddn, kun liittimet 17 ja 11 yhdistetddn.

MCC [018]

Erikoisvalikko kosteusroottoreille (jos asennettu), ei kiytetd

tavallisessa sovelluksessa. Tissi tilassa on
erikoissiirtotoiminto. (Kuva 3, sivu 7).

014 Mot Prio ref
018 MCC
St 200rpm
PR P StoR OFf
Oletus: 200,00 1/min
Oletus: Off
Alue 0-200 1/min
Off 0 | Tavallinen kaytto
Tarkkuus 0,01 1/min
On 1 | Vaihda valikko 012, 13, 14,15 ja 16
Puhtaaksihuuhteluaika [O 15] Kun MCC-asetukseksi asetetaan On, seuraavat arvot

Tilld toiminnolla asetetaan haluttu puhtaaksihuuhteluaika.

muutetaan:

Timi tarkoittaa, ettd roottori pydrii asetetun ajan
(Puhtaaksihuuhteluaika) 10 minuutin vilein. Valikko Asetus
Vaihteiston valityssuhde [012] 15.5
015 Purge time T e R
Stpm 12s oottorin enimmaisnopeus [ ] /min
Mot Prio ref [014] 135 1/min
Oletus: 12s - -
Puhtaaksihuuhteluaika [015] 12s
Alue 0-30s
Puhtaaksihuuhtelunopeus [016] 6,75 1/min
Tarkkuus 0,001s
. MCC-aika [019
Puhtaaksihuuhtelunopeus [016] [ ]

Tistd voit asettaa halutun lihtoakselin nopeuden
puhtaaksihuuhtelun aikana.

Pitomomentti [017]

Kun ohjaussignaali on matala, etkd halua limmén

talteenottoa, tuulettimet saattavat saada limmonvaihtimen

pyorin pyorimiin. Tami voidaan estdd kdyccamailld

Pysihdysaika. Oletusarvoa ei tavallisesti tule muuttaa.
Oletusarvo (0,0 s) tarkoittaa jatkuvaa MCC-tilaa.

019 MCC time
016 Purge speed StppN 0.0 s
StpN 10rpm .
Oletus: 0,0s
Oletus: 10 1/min
Alue 0,0-30s
Alue 0-200 1/min
Tarkkuus 0,001 s
Tarkkuus 0,01 1/min

MCC-nopeus [01A]

Tistd valikosta voit sddtdid MCC-nopeutta.

pitomomenttia, joka pitdi roottorin paikallaan sihkéisen
jarrun avulla. O1A MCC SPEEd
StpiN 6.5 rpm
017 Hold to rque Oletus: 6,5 1/min
StpEN off
Alue 0-200 1/min
Oletus: Off Tarkkuus 0,01 1/min
Off Ei pitomomenttia
On Pitomomentti kaytossa
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Luiston kompensointi [01B]

Tisti valikosta voit valita kiytetdinko luiston
kompensointia vai ei. Tavallisesti sen tulisi olla aina kiytdssi.

O1B Ship Comp

StpiN on
Oletus: On
On Luiston kompensointi
Off Ei luiston kompensointia

7.5 Nayta toiminta ja tila [700]

Valikko, jossa on parametrit todellisten toimintatietojen,
kuten nopeuden, momentin, tehon, jne tarkasteluun.

7.5.1 Kaytto [710]

Prosessiarvo [711]

Prosessiarvo on niyttdtoiminto, joka niytad lihtdakselin

todellisen nopeuden.

711 Process Val
7.3 Paavalikko [200] Stp rpm
Paavalikko sisiltdd perusasetukset VSD toiminnoille. — -
Yksikko 1/min
. u Tarkkuus 0,01 1/min
7.3.1 Toiminnot [210]
- Nopeus [712
Kieli [211] opeus [r12]
) o o Niyttdd moottorin todellisen nopeuden.
Valitse kieli LC niytolle.
/12 Speed
211 Language P
. Stp rpm
StppN English
- Yksikko: 1/min
Default: English
- - Tarkkuus: 0,01 1/min
English 0 Englannin kieli valittu
Svenska 1 Ruotsin kieli valittu .
Nederlands| 2 Hollannin kieli valittu Momenttl [713]
Niytrdd liheoakselin todellisen momentin.
Deutsch 3 Saksan kieli valittu
Francais 4 Ranskan kieli valittu 713 10 rque
Espariol 5 Espanjan kieli valittu Stp O_0ONm
Pycckun 6 Venajan kieli valittu —
Yksikko: Nm
Italiano 7 Italian kieli valittu
Tarkkuus: 0,2 Nm
Cesky 8 | Tsekin kieli valittu

7.4 Nayta viite [300]

Niyttid aktiivisen viitearvon.

7.4.1 Nayta viitenopeus [310]

Tissd valikossa [310] néytetddn aktiivisen viitesignaalin arvo.

310 View ret
Stp Orpm

Oletus: 0 1/min

Akseliteho [714]

Niytedd todellisen akselitehon.

|714 Shatt Power

Stp w
Yksikko: W
Tarkkuus: 1w
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Sahkoéteho [715]

Niyttid todellisen sihkoisen antotehon.

Jaahdytyslevyn lampotila [71A]
Niytedd jadhdytyslevyn todellisen limpétilan.

/15 EN Power

/1A Heat sink Tmp

Stp kw Stp °C
Yksikko: kW Yksikko: °C
Tarkkuus: 1w Tarkkuus: 01
Virta [716] 7.5.2 Tila[720]
Niyttad todellisen ldhtovirran.
VSD-tila [721]
716 Current Niyttdd nopeussidtdisen ohjausjirjestelmin yleistilan.
Stp A
Yksikkd: A 721 VSD Status
Tarkkuus: OLA Stp A/Rem/Rem/44

Lahtéjannite [717]

Niyttdd todellisen lahtojinnitteen.

/17 Output Volt
Stp Vv
Yksikko: \Y
Tarkkuus: 01V
Taajuus [718]
Niyttdd todellisen lihtdtaajuuden.
718 Frequency
Stp Hz
Yksikko: Hz
Tarkkuus: 0,1 Hz
Tasavirtalinkin jannite [719]
Niyttdd tasavirtalinkin todellisen jinnitteen.
719 DC Voltage
Stp Vv
Yksikko: \'
Tarkkuus: 1v

Kuva 28 VSD-tila

Nayttosijai Tila Arvo
nti
1 Parametrijoukko A
222 Viitearvon lahde -Rem (etd)
Kaynnissa-/
333 Pysaytys-/Nollaus- | -Rem (eta)
komennon lahde
-TL (Momenttiraja)
-SL (Nopeusraja)
44 Rajoitustoiminnot | -CL (Virtaraja)
-VL (Janniteraja)
- - - -Ei aktiivista rajoitusta

Esimerkki: “A/Rem/Rem/TL’

Tarkoittaa:

A: Parametrijoukko A on aktiivinen.

Rem: Viitearvo tulee liittimisti 1-22.

Rem: Kiynnissi-/Pysiytys-komennot tulevat liittimisti
1-22.

TL: Momenttiraja kiytdssi.
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Varoitus [722]

Niyttdd nykyisen tai edellisen varoituksen. Varoitus
annetaan, jos VSD suljetaan laukaisulla, mutta se on yhi
kdynnissi. Varoituksen aikana punainen laukaisun
merkkivalo vilkkuu.

122 Warnings
Stp warn.msg

Aktiivinen varoitusviesti nikyy valikossa [722].
Jos aktiivisia varoituksia ei ole, niytetdin "No Error".

Luettelo varoituksista on Luku 8.1 sivu 35.

Digitaalisten tulojen tila [723]

Naytraa digitaalisten tulojen tilan. Katso Kuva 29.

Digln 1
Digln 2
Digln 4
Digln 5
Digln 6
Digln 7

N NN N =

Paikat yhdesti kahdeksaan (luettuna vasemmalta oikealle)
ilmaisevat niitd vastaavien tulojen tilaa:

1  Korkea
0 Matala

Kuva 29:n esimerkki osoittaa, ettd Digln 1,
Digln 3 ja Digln 6 ovat tilli hetkelld aktiivisia.

723 Digln Status
Stp 1010 010

Kuva 29 Esimerkki digitaalisten tulojen tilasta

Digitaalisten lahtojen tila [724]

Niyttad digitaalisten lihtdjen ja releiden tilan. Katso Kuva

30.

RE osoittaa paikan releiden tilan:

1 Relayl

2 Relay2

3 Relay3

DO osoittaa paikan digitaalisten lihtojen tilan:
1 DigOutl

2 DigOut2

Niytetidn vastaavan lihdén tila.

1 Korkea

0 Matala

Kuva 30:n esimerkki osoittaa, ettd DigOutl on aktiivinen ja
Digital Out 2 ei ole aktiivinen. Rele 1 on aktiivinen, releet 2
ja 3 eivit ole aktiivisia.

724 DigOutStatus
Stp RE 100 DO 10

Kuva 30 Esimerkki digitaalisten lihtijen tilasta

Analogisten tulojen tila 1 - 2 [725]

Niyttdd analogisten tulojen 1-2 tilan.

725 AnIn 1 2
Stp 65% 0%

Kuva 31 Analogisten tulojen tila 1-2

Joten esimerkki Kuva 31 ndyttdd, ettd analoginen tulo 1 on
aktiivinen.

HUOMAA: Naytettavat prosentit ovat tulon tai lahdon
koko alueeseen perustuvia absoluuttisia arvoja, eli ne
ovat suhteessa joko 0-10 V tai 0-20 mA.

Analogisten tulojen tila 3-4 [726]

Niytedd analogisten tulojen 3—4 tilan. Ndmi tulot eivit ole
tavallisesti kiytdssi.

726 AnIn 3 7
Stp 0% 0%

Kuva 32 Analogisten tulojen tila 3—4

Analogisten lahtojen tila 1-2 [727]

Niytedd analogisten lihtojen Kuva 33 tilan. Jos esimerkiksi
kiytossd on 0-20 mA -13htd, arvo 20% vastaa 4 mA.

727 AnOUT 1 >
Stp 20% 0%

Kuva 33 Analogisen lihdon tila 1

HUOMAA: Naytettavat prosentit ovat tulon tai lahdon
koko alueeseen perustuvia absoluuttisia arvoja, eli ne
ovat suhteessa joko 0-10 V tai 0-20 mA.
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7.5.3 Tallennetut arvot [730]

Niytettdvit arvot ovat ajan myoti kertyneitd todellisia
arvoja. Arvot tallennetaan sammutuksen yhteydessd ja ne
piivitetddn uudelleen virtojen kytkemisen yhteydessi.

Kayttoaika [731]
Niyttad VSD:n kokonaiskiyttdajan.

Kymmenennen laukaisun tapahtuessa vanhin laukaisu

poistetaan..
8x0 Trip message
Stp h:mm:ss
Yksikko: h: m (tunnit: minuutit)
Alue: Oh: Om-65355h: 59m

731 Run Time

Stp h:m:s
Yksikko: h: m: s (tunnit: minuutit: sekunnit)
Alue: Oh: Om: 0s-65535h: 59m: 59s

Verkkoaika [732]

Niyttad kokonaisajan, jonka VSD on ollut kytkettyni
verkkosydttoon. Tdtd ajastinta ei voi nollata.

732 Mains Time

Stp h:m:s
Yksikko: h: m: s (tunnit: minuutit: sekunnit)
Alue: Oh: Om: 0s-65535h: 59m: 59s

HUOMAA: Kun laskuri saavuttaa arvon 65535 h: 59 m,
se pysahtyy. Se ei palaa arvoon Oh: Om.

Energia [733]

Niyttad kokonaisenergiankulutuksen.

733 Energy

Stp kWh
Yksikko: KWh
Alue: 0,0-999999 kWh

7.6 Nayta laukaisuloki [800]

Pidvalikko, jossa parametrit kaikkien merkittyjen
laukaisutietojen tarkasteluun. VSD tallentaa 9 viimeisintd
laukaisua muistiin. Laukaisumuistia piivitetdin
jonoperiaatteella. Kaikkiin muistin laukaisuihin merkitiin
Kiyttdaikalaskurin [731] aikatieto. Jokaisen laukaisun
yhteydessi tallennetaan useiden parametrien todelliset arvor,
joten ne ovat kiytettdvissd vianmidritystd varten.

7.6.1 Laukaisuviestiloki [810]

Niyttdd laukaisun syyn ja tapahtuma-ajan. Kun laukaisu
tapahtuu, tilavalikot kopioidaan laukaisuviestilokiin.
Laukaisuviestilokeja on yhdeksin [810]-[890].

810 Ext Trip
Stp

132:12:14

Laukaisuviesti [811]-[81N]

Tilavalikoiden tiedot kopioidaan laukaisuviestilokiin
laukaisun tapahtuessa.

Laukaisuval| Kopiointildah Kuvaus
ikko de
811 711 Prosessiarvo
812 712 Moottorin nopeus
813 713 Momentti
814 714 Akseliteho
815 715 Sahkoteho
816 716 Virta
817 717 Lahtdjannite
818 718 Taajuus
819 719 Tasavirtalinkin jannite
81A 71A Jaahdytyslevyn lampétila
81C 721 VSD-tila
81D 723 Digitaalisten tulojen tila
81E 724 Digitaalisten lahtojen tila
81F 725 Analogisten tulojen tila 1-2
81G 726 Analogisten tulojen tila 3-4
81H 727 Analogisten lahtojen tila 1-2
81L 731 Kéyttoaika
81M 732 Verkkoaika
81N 733 Energia
810 310 Nayta viite
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Esimerkki:

Kuva 34 niyttid kolmannen laukaisumuistivalikon [830]:
Ylikuumenemislaukaisu tapahtui Kiyttajassa 1396 tuntia ja
13 minuuttia.

830 Over temp
Stp 1396h:13m

Kuva 34 Kolmas laukaisu

7.6.2 Laukaisulokin nollaaminen
[SAO]

Nollaa yhdeksin laukaisumuistin siséllot.

8A0 Reset Trip

Stp No
Oletus: No
No 0
Yes 1

HUOMAA: Nollauksen jalkeen asetus siirtyy
automaattisesti takaisin tilaan NO. Naytolla nakyy viesti
OK 2 sekunnin ajan.
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8. Vianmaaritys, diagnoosit ja yllapito

8.1 Laukaisut, varoitukset ja
rajat
Nopeussiitdisen ohjausjirjestelmin suojaamiseksi
jarjestelmi valvoo peruskiyttémuuttujia jatkuvasti. Jos jokin
ndistd muurttyjista ylittdd turvarajan, niytetddn virhe- tai
varoitusviesti. Mahdollisesti vaarallisten tilanteiden
viletdmiseksi invertteri pysiyttdd itsensi Laukaisu-
pysiytystilaan ja niyttid ndytslld laukaisun syyn. Laukaisut
pysidyttavit VSD:n aina.

Normaali laukaisu

*  VSD pysihtyy heti, moottori rullaa pysihdyksiin.
* Rele on aktiivinen.

* Laukaisun merkkivalo palaa.

* Laukaisuviesti nikyy naytolla.

* Nikyvissi on TRP-tilailmoitus (niyton alue E).
Varoitus

* Invertteri pysihtyy laukaisurajaan.

* Rele on aktiivinen.

* Laukaisun merkkivalo vilkkuu.

*  Varoitusviesti nikyy [722] Varoitus -ikkunassa.

* Nikyvissi on yksi varoitusilmoituksista (niyton alue G).
Rajat

* Invertteri rajoittaa momenttia ja/tai taajuutta laukaisun
vilttimiseksi.

*  Laukaisun merkkivalo vilkkuu.
* Nikyvissi on yksi rajoitustilan ilmoituksista

(ndytdn alue E).

Laukaistu kierroslukuvahti
Jos kierroslukuanturilta ei tule pultteja, nakyvissi on
seuraavat ilmoitukset:

¢ Laukaisurele on aktiivinen.

* Laukaisun merkkivalo vilkkuu ja niytlld nikyy Rot.
Alarm.

Tabelle 9 List of trips and warnings

Laukaisu/ Laukaisu Varoitus
varoitus Valinnat (Yleinen/ indikaattorit
viestit pehmea) (Alue D)
PTC Trip/Off \F(,';']';fgg
Over temp On Yleinen oT
Over curr F On Yleinen
Over volt D On Yleinen
Over volt G On Yleinen
Over volt On Yleinen
Under voltage | On Yleinen Lv
Power Fault On Yleinen
Desat On Yleinen
DClink error On Yleinen
Ovolt m cut On Yleinen
Over voltage Varoitus VL
Motor PTC On Yleinen
Rot.Alarm On Yleinen

8.2 Laukaisuehdot, syyt ja
korjaustoimet

Jiljempini tissd osiossa olevaa taulukko on kiytettivi
perusoppaana jirjestelmivirheiden syiden ja ongelmien
ratkaisuohjeiden etsintdin. Nopeussiitdine
ohjausjirjestelmi on pddosin pieni osa kokonaista VSD-
jarjestelmidd. Toisinaan virheiden syiden méirittiminen on
vaikeaa. Vaikka nopeussiitoinen ohjausjirjestelmi antaakin
jonkin laukaisuviestin, se virheen oikeaa syyti on joskus
hankala 16ytd4. Sen vuoksi tarvitaan hyvid koko
ohjausjirjestelmin tuntemusta. Lisitietoja saat
jalleenmyyjaled.

VSD on suunniteltu siten, ettd se yrittid estdd laukaisuja
rajoittamalla momenttia, ylijinnitettd, jne.

Kiytto6noton yhteydessi tai pian sen jilkeen ilmenevit
virheet johtuvat useimmiten viiristd asetuksista tai
huonoista liitinndistd.

Suhteellisen pitkiin virheettémin kiyttojakson jilkeen
ilmenevit virheet tai ongelmat voivat johtua jirjestelmin tai
sen ympdriston muutoksista (esim. kuluminen).

Sadnnsllisesti, ilman selked syytd ilmenevit virheet johtuvat
tavallisesti sithkomagneettisista hiiridistd. Varmista, ettd
asennus vastaa EMC-direktiivien miirittimii
asennusvaatimuksia. Katso luku 3.4.3 sivu 11.

Toisinaan niin kutsuttu yritys ja erehdys -menetelmi on
nopein tapa mairittdd virheen syy. Timi voidaan tehdi
kaikilla tasoilla, asetusten ja toimintojen muuttamisesta
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yksittiisten ohjauskaapeleiden irrottamiseen ja kokonaisten
ohjausjirjestelmien vaihtamiseen.

Laukaisuloki saattaa olla hyédyllinen miiritettiessi,
ilmenevitké tietyt laukaisut tiettyind hetkini.
Laukaisulokiin kirjataan my®és laukaisuhetken
kiyttoaikalaskurin lukema.

8.2.4 Automaattisen nollauksen
laukaisu

Jos automaattisen nollauksen aikana on tapahtunut
enimmiismidri laukaisuja, laukaisuviestin tuntilaskuriin
merkitiin A.

VAROITUS: VSD:n tai minkaan jarjestelman

osan (moottorikaapelin kotelo, kanavat,

sahkopaneelit, kaapit, jne)

tassa ohjekirjassa suositeltujen
tarkastusten tai mittausten suorittamiseksi. Sen sijaan
ohjekirjan turvallisuusohjeiden lukeminen ja
noudattaminen on ehdottoman tarkeaa.

8.2.1 Teknisesti patevat henkilot

Nopeussiitdisen ohjausjirjestelmin asentamisen,
kdyttoonoton, purkamisen, mittausten suorittamisen, jne.
saa suorittaa ainoastaan henkild, jolla on tekninen pitevyys
tehtiviin.

8.2.2 Nopeussaatoisen
ohjausjarjestelman avaaminen

VAROITUS: Sammuta paavirta aina ennen
VSD:n avaamista, ja odota vahintaan 5
minuuttia, jotta kondensaattorien varaus
purkaantuu.

VAROITUS: Tarkista aina

toimintahairiotilanteissa tasavirtalinkin

jannite tai odota yksi tunti verkkovirran

katkaisemisen jalkeen ennen VSD:n
purkamista korjauksia varten.

Ohjaussignaalien kytkennit ja kytkimet on eristetty
verkkojinnitteestd. Suorita asianmukaiset turvatoimet ennen
nopeussiitoisen ohjausjirjestelmin avaamista.

8.2.3 Moottoriin liittyvat
turvallisuusohjeet

Jos kytketyssi moottorissa ja kiytdssd olevassa laitteessa on
suoritettava tditd, nopeussiitoisestd ohjausjirjestelmistd on
aina ensin katkaistava paivirta. Odota vihintdin 5
minuuttia ennen kuin jatkat.

830 OVERVOLT G
Trp A 345:45:12

Kuva 35 Automaattisen nollauksen laukaisu

Kuva 35 niyttdd kolmannen laukaisumuistivalikon [830]:
Ylijannite G -laukaisu automaattisten nollausyritysten
enimmiismiirin jilkeen tapahtui kiyttdajan kohdassa 345
tuntia, 45 minuuttia ja 12 sekuntia.
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Taulukko 10Laukaisuehto, niiden mabdolliset syyt ja korjaustoimer

Laukaisuehto Mahdollinen syy Korjaus
Tarkista moottorin (laakerit, vaihteisto, hihna, jne.)
. . ) e mekaaninen ylikuormitus
Motor PTC Mc?ott0|:|_n termistori (PTC) ylittaa Tarkista moottorin jaéhdytysjarjestelma.
enimmaistason. - . ; "
ltsejdahdytteinen moottori matalalla nopeudella, liian
korkealla kuormalla.
s a1 Tarkista sisaisten tuulettimien toiminta. Tuuletinten
Jaahdytyslevyn lampdtila liian korkea: . . S
. tulee kytkeytya automaattisesti paalle, jos
- VSD:n ympariston lampétila liian . s "
jéahdytyslevyn lampdtila nousee liian korkealle.
korkea . v S L
Over temp s s Tuulettimet kytketdan hetkeksi paalle virtojen
- Riittdmaton jadhdytys . .
.. . kytkennan yhteydessa.
- Liian korkea virta . .
_ Jumiutuneet tai tukkeutuneet tuulettimeq ~ | undista tuulettimet
Tarkista kaapin jaahdytys (tarvittaessa).
Moot.t.orln virta )./.Ilttaa VS:D:n huippuvirran: Tarkista kiihdytysaika-asetukset ja
- Liian lyhyt kiihdytysaika. . JR .
. . pidenna niita tarvittaessa.
- Liian korkea moottorin kuorma . )
- Suuri kuorman muutos Tarkista moottorin kuorma.
Over curr F Tarkista moottorikaapelin kytkennat

- Oikosulku vaiheiden valilla tai
vaiheen ja maan valilla

- Huonot tai irralliset moottorikaapelin
kytkennat

Tarkista maakaapelin kytkenta
Tarkista, ettei moottorin kotelossa tai kaapelien
kytkenndissa ole vetta tai kosteutta.

Over volt (Mains)

O(ver) volt M(ains) cut

Tasavirtalinkin jannite liilan korkea johtuen

lilan korkeasta verkkojannitteesta

Tarkista verkkosy6ton jannite
Yrita poistaa hairion aiheuttaja tai kayta toisia
verkkosyottoélinjoja.

Tasavirtalinkin jannite lilan matala:

- Syéttojannite lilan matala tai sita ei ole

Varmista, etta kaikki kolme vaihetta on kytketty
asianmukaisesti ja etta liitinten ruuvin on kiristetty.
Tarkista, etta verkkosy6ton jannite on VSD:n rajojen

Alijannite - Verkkojannite notkahtaa, kun muita e
paljon virtaa kuluttavia koneita 5|s.a!_lla." i P,
kaynnistetdan samaan aikaan. Yrita kayttaa toisia verkkosyo6ttolinjoja, jos muut
koneet aiheuttavat notkahduksen
Lammaonvaihtimen roottori ei pyori Tarkista kayttohihna
Roottori pyorii tarkista, etta ilmoitus annetaan magneetin ohittaessa
Trip anturin, ks. luku 6.2.1 sivu 21. Jos ilmoitusta ei

(rotation monitor)

anneta, vaihda kierroslukuanturi.

Tarkista kierroslukuanturin toiminta: Mittaa
monitoimimittarilla liitinten 11 ja 16 valilta, oikea anturi
antaa lukemaksi < 1V, kun magneetti ohittaa anturin.-

Desat

Tasavirtalinkin ylikuormitus:

- Oikosulku vaiheiden valilla tai
vaiheen ja maan valilla

- Virranmittauskierron

Tarkista moottorikaapelin kytkennat
Tarkista maakaapelin kytkenta
Tarkista, ettei moottorin kotelossa tai kaapelien

kyllastyma kytkenndissa ole vettd tai kosteutta
- Maasulku Katso ylijannitelaukaisut
- Eristehilatransistorien kyllastymattomyys
- Tasavirtalinkin huippujannite
Power Fault Virtapiirin virhe. Tarkista verkkosy6ton jannite
. L Tarkista, ettei paneelin oven tuloilmansuodattimet ole
Fan Error Tuuletinmoduulin virhe ) ; ) ) o
tukossa ja ettei tuuletinmoduulissa ole esteita.
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Taulukko 10Laukaisuehto, niiden mabdolliset syyt ja korjaustoimer

Laukaisuehto Mahdollinen syy Korjaus
Desat
Desat U+
Desat U-
- Tarkista moottorikaapelin kytkennat
Desat V+ Lahtévaiheen virhe, - Tarkista maakaapelin kytkennét
Desat V- Eristehilatransistorien kyllastymattomyys - Tarkista, ettei moottorin kotelossa tai kaapelien
kytkenndissa ole vetta tai kosteutta
Desat W+
Desat W-
Desat BCC
- Varmista, etta kaikki vaiheet on
kytketty asianmukaisesti ja etta liitinruuvin on
T . e Kiristetty.
DC link error Ta§aV|rE§||nk|n Jannitteen aaltoilu ylittaa - Tarkista, ettd verkkosyoton jannite on VSD:n rajojen
enimmaistason i
sisalla.
- Yrita kayttaa toisia verkkosyo6ttolinjoja, jos muut
koneet aiheuttavat notkahduksen.
V|rr§n tasap.z:unotvy.sv.!rhe: - Tarkista moottori.
PF Curr Err - Eri moduulien valilla. - Tarkista sulakkeet ja linjojen liitannat
- Yhden moduulin kahden vaiheen valilla. Jatinioj
.. - Tarkista moottori.
PF Overvolt Jannitteen tasapainotusvirhe - Tarkista sulakkeet ja linjojen liitdnnat.
PF Int Temp Sisainen lampdtila liilan korkea Tarkista sisdiset tuulettimet
PF Temp Err Lampdtila-anturin toimintahairio Ota yhteys huoltoon
PF DC Err Tasavirtalinkin virhe ja verkkosydton virhe | - JoTkista verkkosyoton jannite
- Tarkista sulakkeet ja linjojen liitannat.
e - Tarkista verkkosyoton jannite
Verkk h . .
PF Sup Err erkkosyoton virhe - Tarkista sulakkeet ja linjojen liitdnnat.

8.3 Yllapito

Nopeussiitoinen ohjausjirjestelmi on suunnitelcu siten,
ettei se tarvitse huoltoa tai ylldpitoa. Joitakin asioita on
kuitenkin tarkistettava sifinnollisesti.

Kaikissa nopeussiitoisissi ohjausjirjestelmissi on sisdinen
tuuletin, jonka nopeutta ohjataan jaihdytyslevyn limpétilan
mukaan. Timai tarkoittaa, ettd tuulettimet toimivat vain,
kun VSD on kiynnissi ja kuormitettuna. Jadhdytyslevyt on
suunniteltu siten, ettd tuuletin ei puhalla jaghdytysilmaa
VSD:n sisdosien lipi, vaan vain jidhdytyslevyn ulkopintaa
pitkin. Pyorivit tuulettimet kerddvit kuitenkin aina polyi.
Ympiristostd riippuen tuuletin tai jiihdytyslevy kerdivit
polyi. Tarkista ne, ja puhdista jidhdytyslevy ja tuuletin
tarvittaessa.

Jos nopeussaitoiset ohjausjirjestelmit on koottu kaappeihin,

tarkista ja puhdista my6s kaappien suodattimet
saannollisesti.

Tarkista ulkoinen johdotus, liitdnnit ja ohjaussignaalit.
Kiristd liitinruuveja tarvittaessa.
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9. Tekniset

Laht6
Puhtaaksihuuhtelutila
Moottori suojaus
Pehmea kéaynnistys
Hélytyslahto
enimmais-

Moottorin kapasiteetti
Moottorin enimmaisnopeus

Tulo
Verkkosyottd
Virta
Ohjaussignaali

Kierroslukuvahti

Yleista
Suojausluokka
Paino

Ympériston lampdtila
Moottorin koko
Eristysluokka
Vaihdetyyppi

tiedot

sisainen toiminto
sisainen toiminto +PTC
sisainen toiminto
vaihtaa koskettimet

kuormalle 5 A 250 VAC
750 W
1405 1/min

230 VAC £10%, 50/60 Hz
Enintddn 3,5 A

0-10V, 4-20 mA,

10 kQ potentiometri.
Pulssianturi tulee olla
kytkettyna

IP 54

moottoriyksikko, 9.5 kg;
kayttolaite, 12,5kg.

-30° — +40°C

IEC 60034-1

F

F 050

Taulukko 11: Mallimerkinnat

Tilaus- Nimi Alennus Vaihde Momentti Akselin
numero 1/min vaihde pituus*
01-5071-00 EMX-D-moottori 10.3:1 10.3:1 8-200 26 Nm
01-5071-10 EMX-D-moottori 10.3:1 10.3:1 8-200 26 Nm
01-5072-00 EMX-D-moottori 15,5:1 15.5:1 5-135 39 Nm
01-5070-00 EMX-D-kayttolaite

* Lihtoakselin pituus vaihteistosta. Katso Kuva 37, sivu 40
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9.1 Mitat

1285 3

10

416

202.6

Kuva 36 Mirat, kiyttilaire

D 410 _
4
< 345 > | 90 |
=) &
< |
> '
— 0 =
[Fp)
— ‘ 90
L 106 _
146/166*
* EMX-D-vaihteisto 10,3:1: 146 mm
EMX-D-vaihteisto 10,3:1: 166 mm
EMX-D-vaihteisto 15,5:1: 146 mm
Kuva 37 Mitat, moottori ja vaibteisto (mm,)
40 Tekniset tiedot
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9.2 Ohjaussignaalit

Taulukko 12

Liitin Nimi: Toiminto (Oletus): Signaali: Tyyppi:
1 +10V +10 VDC syoéttéjannite +10 VDC, korkeintaan 10 mA lahto
2 Aninl Ohjaussignaali + 0-10 VDC tai 4-20 mA analoginen tulo
6 -10V -10VDC syéttéjannite -10 VDC, korkeintaan 10 mA lahté
7 Yleinen Ohjaussignaali - ov 1&hto
8 Digln 1 RunL 0-8/24 VDC digitaalinen tulo
9 Digln 2 RunR 0-8/24 VDC digitaalinen tulo
11 +24V +24VDC syoéttojannite +24 VDC, 100 mA [&hto
12 Yleinen Signaalimaa oV lahto
13 AnOut 1 vahimmaisnopeudesta 0-10VDC analoginen Iahtd
enimmaisnopeuteen
15 Yleinen Signaalimaa oV 1&hto
16 Digln 4 Kierroslukuvahti 0-8/24 VDC digitaalinen tulo
17 DigIn 5 Vaihtokytkin 0-8/24 VDC digitaalinen tulo
18 DigIn 6 Enimmaisnopeus 0-8/24 VDC digitaalinen tulo
Liitin X2
31 N/C 1 Releen 1 1aht6
32 coM1 \I;glljcha):Llj’Aalr&t,:;/SIrL]Jiri]I:::a jannitteeton vaihto
N/C avataan, kun rele on aktiivinen | 0,1 - 2 A/Ugnintaan 250 VAC tai 42 relelaht6
e oL f\ll(;)gksi?j:fe:gl:ll,akzer:e:;?; on aktiivinen e
(koskee kaikkia releita)
Emotron AB 01-5016-07r0 Tekniset tiedot 41




42 Tekniset tiedot Emotron AB 01-5016-07r0



10. Valikkoluettelo OLETUS | MUOKATT
U
817 Output voltage
OLETUS MUOKATT 818 Frequency
U 819 DC Link voltage
000 EMX-D Options 81A Heatsink Tmp
010 EMX-D Pars 81C Fl Status
011 | Rot Sensor On 81D | Digln status
012 G-box ratio 10.3 81E DigOut status
013 Mot Max Speed 200 1/min 81F Anin status 1 2
014 Mot Prio Ref 200 1/min 81G Anln status 3 4
015 | Purge Time 12s 81H | AnOut status 1 2
016 Purge Speed 10 1/min 81L Run Time
017 Hold Torque off 81M | Mains Time
018 |MCC off 81N | Energy
019 MCC Time 0,0s 820 Trip Message (821 - 82N)
01A | MCC Speed 6,5 1/min 830 Trip Message (831 - 83N)
01B | Slip Comp on 840 Trip Message (841 - 84N)
100 Preferred View 850 Trip Message (851 - 85N)
200 Main Setup 860 Trip Message (861 - 86N)
210 Operation 870 Trip Message (871 - 87N)
211 | Language English 880 Trip Message (881 - 88N)
| 300 Process 890 Trip Message (891 - 89N)
310 | View ref 8A0 | Reset Trip No
| 700 Oper/Status
710 Operation
711 Process Val
712 Speed
713 Torque
714 Shaft Power
715 Electrical Power
716 Current
717 Output volt
718 Frequency
719 DC Voltage
T1A Heatsink Tmp
720 Status
721 | VSD Status
722 Warning
723 Digln Status
724 DigOut Status
725 | Anin Status 1-2
726 | Anln Status 3-4
727 AnOut Status 1-2
730 Stored Val
731 |[RunTime 00:00:00
732 | Mains Time 00:00:00
733 Energy kWh
800 View TripLog
810 Trip Message
811 Process Value
812 Speed
813 Torque
814 | Shaft Power
815 Electrical Power
816 | Current
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